
ระบบ RetroTek สามารถปฏิบัติการไดท้ังกลางวันหรือกลางคืนท่ีความเร็วจราจร 
ปกติ ระบบจะตรวจจับชนิดและสีของเสนโดยอัตโนมัติ พรอมท้ังวัดคาสะทอนแสง 
กลับ (RL) และคาความชัดในเวลากลางวันของเสนจราจรทั้งหมดอยางตอเนื่อง 
ภายในความกวางหนึ่งเลนดวยการสํารวจเพียงครั้งเดียว 

การทําแผนที่การสํารวจแบบเต็มรูปแบบ พรอมแท็ก GPS 

และวิดีโอสํารวจในตัว 

RetroTek-D MRU ที่มาพรอมกับซอฟตแวร QuickView Pro สําหรับการแสดง 

ภาพ และการรายงานการสํารวจ ซอฟตแวรนี้มอบโซลูชันที่สมบูรณแบบใหแก

หนวยงานที่เกี่ยวของ ดานงานผิวทาง และสามารถจัดการบํารุงรักษาเครื่อง 

หมายจราจรบนผิวทางไดอยางถูกตอง

The RetroTek Quick-Tracker (QT) software is a 

การสํารวจสภาพเคร่ืองหมายจราจรบนผิวทางสามารถดําเนินการไดงายและมี 

ประสิทธิภาพ โดยไมตองมีการจัดการจราจรหรือการปดถนน ส่ิงน้ีชวยใหสามารถ 

ระบุชวงเคร่ืองหมายจราจรบนผิวทางที่มีลําดับความสําคัญสูงสุด และจัดสรร 

งบประมาณการบํารุงรักษาไปยังจุดที่มีความตองการสูงสุดได บันทึกการสาํรวจ

เหลานี้ชวยใหผูจัดการบํารุงรักษา สามารถรวบรวมขอมูลบนเครือขายผิวทาง 

เพื่อประกอบการตัดสินใจบํารุงรักษาที่มีขอมูลมากขึ้น 

งานของผูรับเหมาตีเสนใหม สามารถตรวจสอบความถูกตอง เพ่ือใหเปนไปตาม

ขอตกลงตามสัญญา เพ่ือใหม่ันใจในความคุมคานอกจากน้ี เม่ือเวลาผานไป

การสาํรวจถนนท่ีมีการใชงานสูงสามารถนํามาเปรียบเทียบ เพ่ือคาดการณงาน 

บํารุงรักษาไดอยางแมนยํา โดยอิงจากการเส่ือมสภาพของเคร่ืองหมายจราจรบน

ผิวทาง
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ปลอดภัยย่ิงข้ึน 
•

•

• ผูปฏิบัติงานสามารถ มุงเนนไปท่ีถนนเบ้ืองหนา 

ไมจาํเปนตองกังวลกับหนาจอมอนิเตอรในรถหรือ

ตาํแหนงเลน

• ติดต้ังท่ีดานหนารถอยางแนนหนาและปลอดภัย

ฉลาดยิ่งขึ้น

•

•

•

•

งายย่ิงข้ึน 
• สามารถติดต้ังหรือถอดสลับใช้งานระหวางรถ

แตละคันไดอยางงายดาย

• ใช้งานงายและสอบเทียบได้สะดวก

โดยใช้ผู้ปฏิบัติงานเพียงคนเดียว

• ตรวจจับประเภทและสีของเครื่องหมาย
จราจรได้โดยอัตโนมัติ

• ประมวลผลข้อมูลงานสํารวจไดงายพรอมการ

ดาวน์โหลดขอมูลท่ีรวดเร็ว และมีการระบุตาํแหนง

ดวย GPS ลงบนแผนท่ีและมีวิดีโอหลักฐานการ

การสํารวจไดอยางครบถวน

(การสํารวจเพียงครั้งเดียว | การสํารวจเครื่องหมายจราจรบนผิวทางทั้งหมด | การติดตั้งที่รวดเร็วและปลอดภัย | การรายงานผลการสํารวจไดอยางงายดาย)
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เครื่องมือวัดคาการสะทอนแสงของเครื่องหมายจราจรแบบเคลื่อนที่

RetroTek-D ซึ่งเปนเครื่องมือวัดแบบไดนามิกสําหรับวัดคาการสะทอนแสง เหมาะ

สําหรับหนวยงานถนน, ผูรับเหมาสํารวจ และผูรับเหมาตีเสนจราจรที่ดูแลรักษา 

เครื่องหมายจราจรบนผิวทาง การสํารวจคาสะทอนแสงของเรา ชวยใหมั่นใจไดถึง 

การวัดทัศนวิสัยในเวลากลางคืนของเครื่องหมายจราจรบนผิวทางทั้งหมดไดอยาง 

แมนยํา เพื่อสรางถนนที่ปลอดภัยยิ่งขึ้น

ไมมีสวนใดของอุปกรณยื่นออกมาจากดานขางของ 

รถสํารวจ

ไมจําเปนตองปดเลนหรือจัดการจราจร ทําใหการ 

สํารวจดําเนินงานไดอยางมีประสิทธิภาพและปลอดภัย

การวัดคาสะทอนแสงไดอยางตอเนื่อง (RL) 
ได้ทั้งกลางวันและกลางคืน

RetroTek-D เป็นเครื่อง MRU รุ่นที่ 3 เพียงรุ่นเดียว ที่สามารถสํารวจเส้นเครื่องหมายจราจรได้ภายในการวิ่งผ่านเพียงครั้งเดียว

ตรวจวัดคาเสนขอบเลน, เสนแบงกึ่งกลาง, 

เครื่องหมายจราจรบนผิวทาง ที่มีความสําคัญ 

ทั้งหมด

การวัดคาความแตกตางความสวางในเวลากลางวัน  

ของเครื่องหมายจราจรบนผิวทางทั้งหมด

บันทึกการมีหรือไมมีของหมุดสะทอนแสงบนผิวถนน
โดยอัตโนมัติ

RetroTek-D



Certification : การรับรองมาตรฐาน
ไดรับการรับรองโดยมีความแมนยําในระดับเดียวกับอุปกรณ์แบบพกพา 
และเปนไปตามมาตรฐาน CEN EN1436, ASTM E1710/E3320 

ความสามารถในการวัดเครื่องหมายจราจรอื่นๆ (Other Road Marking Solutions) 

RetroTek-QD : ระบบตรวจวัดคาความสวางของเครื่องหมายจราจรบนผิวทาง

การวัดคาความสวาง b and Qd ของเคร่ืองหมายจราจรบนผิวทางแบบเคล่ือนที่ 
โดยมีความแมนยําในระดับเดียวกับอุปกรณแบบพกพา และสามารถวัดได  
พรอมกันทั้งสองดานของยานพาหนะสํารวจ

QuickView-Pro : ซอฟตแวรวิเคราะหผลลัพธเชิงภาพ 
ซอฟตแวรแสดงผลการสํารวจเชิงภาพและแผนท่ี ท่ีมาพรอมกับแท็ก GPS, 

วิดีโอการสํารวจ แบบรวม, และผลลัพธแบบรหัสสี ซ่ึงชวยใหหนวยงานท่ีถนน 

สามารถระบุตําแหนงและจัดลาํดับความสาํคัญของการใชงบประมาณในการ 

บํารุงรักษาไดอยางแมนยํา 

RetroTek-QuickTracker : ซอฟตแวรวางแผนการปฏิบัติตามมาตรฐาน 

ซอฟตแวรวางแผนการปฏิบัติตามขอกําหนดเครื่องหมายจราจรบนผิวทาง (FHWA 

MUTCD) ที่ชวยใหหนวยงานที่เกี่ยวของ สามารถจัดการขอมูลและแสดงใหเห็น 

ถึงการปฏิบัติตามขอกําหนดขั้นตํ่าของคาความสวางสะทอนแสงของเครื่องหมาย 

จราจรบนผิวทางของ FHWA ที่จะมีผลบังคับใชตั้งแต เดือนกันยายน 2026
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Measuring Geometry

มุมและตําแหน่งในการวัด

30 เมตร ตามมาตรฐาน CEN EN 1436, 

ASTM E 1710 และ ASTM E 3320 
Observation Angle

มุมสังเกต
ตามมาตรฐาน EN1436: 2.29 องศา 

ตามมาตรฐาน ASTM E 1710/E 3320: 1.05 องศา

Illumination Angle
มุมตกกระทบ

ตามมาตรฐาน EN1436: 1.24 องศา 

ตามมาตรฐาน ASTM E 1710/E 3320: 88.76 องศา

Width of measuring field

ความกวางของพื้นที่การวัด 
ครอบคลุมความกวางของชองจราจร ~ 16 ฟุต (4.88 เมตร) 

Measuring distance 
ระยะการวัด

ดานหนารถ  ~ 39 ฟุต (12 เมตร) 

Measuring speed - minimum

ความเร็วในการวัด - ขัน้ตํ่า ไมมีขัน้ตํ่า No Minimum 

Measuring speed - maximum 

ความเร็วในการวัด - สูงสุด
สามารถประเมินผลไดถึง 75 MPH (120 กม. / ชม.)

Measuring range RL

ชวงการวัดคาการสะทอน (RL) 
0 – 2,000 mcd.m-2.lx-1 

Reflective Pavement Markers

หมุดสะทอนแสงบนผวิทาง
สามารถตรวจวัดและนับจํานวนการมีอยูหรือขาดหาย

ไปของหมุดสะทอนแสงบนผิวทางจราจร 
Double Lines

เสนจราจรสองเสนทีต่ีเสนขนานกัน 
สามารถวัดและรายงานผลแตละเสนแยกกันหรือ

รวมกันได

Marking line width

ความกวางของเสนเครือ่งหมายจราจร 
สามารถวัดความกวางของเสนเครื่องหมายจราจร

ที่มองเห็นไดในเวลากลางคืน

Driver display

หนาจอแสดงสําหรับคนขับ Microsoft Surface Pro 

Camera rate
อัตราการถ่ายภาพของกล้อง

20 เฟรม/วินาที 

Measurements per second

อัตราการวัด/วินาที 
50 จุดวัด/เฟรม เทากับ 1,000 จุดวัด/วินาที 

RL accuracy

ความแมนยําคา RL 
โดยทัว่ไป +/- 5% 

RL repeatability

ความสามารถในการวดัซํา้คา RL 
โดยทัว่ไป +/-3% 

GPS System

ระบบ GPS 
ระบบนําทางผานดาวเทียมหลายเครือขาย (GPS, 

GLONAS, Galileo & Baidu)

GPS Accuracy

ความแมนยํา GPS 

ความแมนยํา 2.5 เมตร ดวยระบบ UDR (Untethered 

Dead Reckoning) และสามารถทํางานในอุโมงคระยะยาวได 

Light Source

แหลงกําเนิดแสงในการวัดทดสอบ 
ชุดเครื่องฉายแสง LED แบบปรับแตงพิเศษ

Output results formats 

รูปแบบการรายงานผลทดสอบ 
GPS tagged, CSV, KML, SHP, PDF และไฟลวิดีโอ 

Video format

รปูแบบวดิโีอ 
HD Video Color  

Connection to laptop

การเชือ่มตอกบัแล็ปทอ็ป 
Gigabit Ethernet Cable

Image output
การบันทึกหรือส่งออกไฟล์ภาพ Colour image stream

Day Contrast

คาความแตกตางของความสวางในเวลากลางวัน 
สามารถวดัอัตราสวนความแตกตางของความสวาง

ระหวางเครือ่งหมาย จราจรกับพืน้ผิวจราจร

Storage Temperature

อุณหภูมิที่เหมาะสมในการจัดเก็บเครื่องทดสอบ

Humidity Range

ช่วงความชื้นทีเ่ครือ่งสามารถทํางานได้
ความชื้นสูงสุด 85%

Dimensions (L x W x H) 

ขนาดของเครือ่งทดสอบ (กวาง x ยาว x สงู) 

Weight of unit
นํา้หนักของเครือ่งทดสอบ 

~55 ปอนด (25 กก.) 

Vehicle Mounting

การตดิตัง้กบัยานพาหนะ 

Ground Clearance

ระยะหางจากพืน้ 

Dust/Water Proofing

ระดับการป้องกันฝุ่นและนํ้า 
IP66 
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Operating Temperature 

อุณหภูมิในการปฏิบัติงาน
32oF - 131oF (0oC to 55oC)

5oF - 140oF (-15oC to 60oC)

~42 x 9 x 14 นิ้ว  

(107 x 22 x 36 ซม.) 

~7 นิ้ว (180 มม.) ขณะทําการสํารวจ และ 

~11 นิ้ว (280 มม.) เมื่อไมไดใชงาน

ชุดเครื่องมือมาตรฐานติดตั้งบริเวณดานหนายานพาหนะ




